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Kontrol Proporsional, P
Kontrol Integral, I

Kontrol Derivative, D

Kontrol PID
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Sistem Pengatur

Rangkaian Sensor Potensiometer
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Rangkaian Driver Pompa Air
Rangkaian Driver Solenoid valve
Rangkaian DAC 0808
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DAFTAR TABEL

Tabel 2.2 Fungsi Pin Pada Port paralel

Tabel 2.3 Alamat Pada Port Paralel

Tabel 2.4 Register Port Printer

Tabel 4.1 Hasil Pengujian Sensor

Tabel 4.2 Hasil Pengujian Pada Rangkaian ADC 0804

Tabel 4.3 Hasil Pengujian terhadap setting point PID

Tabel 4.4 Hasil Pengujian terhadap parameter Kp

33

34

39

40

46

48

51

52

53

22

24

24

37

38

44

47



