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ABSTRAKSI

Pada perancangan mesin otomotif, rancangan mesin para designernya
sebelum dikomersialkan, mesin-mesin otomotif tersebut dilewatkan melalui
serangkaian uji coba untuk menguji kehandalan mesin. Untuk mempermudah
pengolahan data hasil pengamatan uji coba driving ini data tersebut dimasukkan
ke komputer. Dan biasanya pada saat uji coba, dilakukan dengan menempatkan
komputernya didalam mobil, tentu saja hal ini dapat menimbulkan gangguan pada
komputer tersebut dikarenakan goncangan dalam mobil yang sedang berjalan
sangat besar. Pemecahan masalah ini adalah, komputer yang digunakan untuk
mengolah data tersebut tidak ditempatkan dikendaraan, tetapi disuatu tempat yang
tetap, dan untuk itu dibutuhkan pengirim sinyal hasil pengukuran dari dalam
kendaraan tersebut ke komputer. Metode pengiriman data hasil pengukuran ini
adalah dengan menggunakan frekuensi pemancar, dimana data tersebut
dimodulasikan ke gelombang carrier dari pemancar dan gelombang pemancar ini
akan membawa data hasil pengukuran ke penerima dan selanjutnya diteruskan ke
komputer. Dalam perancangan dan pembuatan alat tersebut digunakan sensor
optocoupler, mikrokontroler ATMegal6, dan sebagai pemancar dan penerima
menggunakan modul RFM12, dengan tampilan LCD pada pemancar dan pada
penerima ditampilkan pada komputer. Penggunaan sensor optocoupler dan switch
sangat efektif karena dapat mensimulasikan kecepatan motor dan posisi gigi
kendaraan yang sesungguhnya. Modul RFM12 yang digunakan sebagai transmiter
dan receiver sangat baik karena stabil dalam pengiriman maupun penerimaan
data.
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