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ABSTRAK

Aplikasi pengendalian dengan memantaatkan teknologi telepon seluler
sekarang ini berkembang dengan sangat pesat. Hal ity disebabkan karena
kelebihan dari sistem pengendalian menggunakan telepon seluler adalah dapat
dilakukan dari sembarang tempat dan proses pengendaliannya lebih cepat dan
akurat. Maka atas dasar tersebut dalam perancangan tugas akhir ini d'bahas
mengenai sistem pengendali kecepatan motor DC melalyi telepon seluler berbasis
mikrokontroler AT90S2313. Pengendalian dilakukan dengan mengirimkan sebuah
pesan SMS kenomor handphone pada sistem. Format SMSnya adalah <Arah
putaran> spas;j <Keeepatan putaran>. Arah putarannya ada 2 yaitu Kanan dan
Kiri. Sedangkan Kecepatan putaran dari 100 rpm ~ 900 rpm dengan kelipatan
setiap 100 rpm. Untuk mengatur kecepatan putaran motor digunakan metode
PWM (Puise Widrh Modulation).. Teknik PWM untuk pengaturan kecepatan
motor adalah teknik pengaturan Kecepatan motor dengan cara merubah-rubah
besarnya dury cyele pulsa. Besarnva amplitudo dan frekuensi pulsa adalah tetap.
sedangkan besarnya duty cyele berubah-ubah sesyai dengan kecepatan yang
diinginkan, semakin besar duty cylce maka semakin cepat pula kecepatan motor.
dan sebaliknya semakin Kecil dun cyele maka semakin pelan pula Kecepatan
motor. Arah putaran motor kekanan dan kekiri ditentukan dari polaritas vang
diberikan pada kedua pin motor DC. Darj perancangan vang sudah dilakukan
didapat selisih kecepatan rata-rata sebesar 4.62 sehingga dapat disimpulkan bahwa
perancangan alat yang dilakukan dapat mengatur Kecepatan motor DC untuk
setiap perintah SMS yang berbeda.
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